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Abstract. The article is devoted to the analysis of the use of unmanned aerial vehicles (UAVs) in topographic 
surveying of hard-to-reach territories. The technologies of data collection using UAVs, their advantages in terms of efficiency, 
accuracy and reduction of costs for field work are considered. Methods of data processing automation and integration into 
geoinformation systems are presented. The economic and technological effects of the implementation of this technology in the 
conditions of Russian practice are analyzed. 
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Аннотация. Статья посвящена анализу применения беспилотных летательных аппаратов (БПЛА) в 
топографической съемке труднодоступных территорий. Рассматриваются технологии сбора данных с 
использованием БПЛА, их преимущества в оперативности, точности и снижении затрат на полевые работы. 
Представлены методы автоматизации обработки данных и интеграции в геоинформационные системы. 
Анализируются экономические и технологические эффекты внедрения этой технологии в условиях российской 
практики. 

Ключевые слова: беспилотные летательные аппараты, топографическая съемка, автоматизация, 
геодезия, труднодоступные районы, снижение затрат 
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