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Abstract. The paper investigates the feasibility of applying SLAM (Simultaneous Localization and Mapping) 
scanning technology for routine mine surveying of gravel and ephel (tailings) waste dumps at a bulldozer-mined alluvial gold 
deposit. The field survey methodology, data processing algorithm, and results of a comparative accuracy assessment based on 
45 check points are presented. The root mean square error (RMSE) of elevation determination and the volume error calculated 
by the cross-sectional method are derived. It is demonstrated that the method provides an elevation RMSE of ±2.7–3.8 cm and 
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a volume error of 1.2–1.7%, which satisfies the applicable regulatory requirements. Labour input is reduced by 65–70% 
compared to total station surveying. 

Keywords: SLAM scanning, point cloud, gravel dump, ephel dump, alluvial gold, mine surveying, volume 
determination. 

Аннотация. Рассматривается возможность применения технологии SLAM-сканирования (Simultaneous 
Localization and Mapping) для текущей маркшейдерской съёмки галечных и эфельных отвалов при бульдозерной 
разработке россыпных месторождений золота. Представлены методика полевых работ, алгоритм обработки 
данных и результаты сравнительной оценки точности по 45 контрольным точкам. Выполнен расчёт средней 
квадратической погрешности (СКП) и погрешности определения объёмов секционным методом. Показано, что 
метод обеспечивает СКП высот ±2,7–3,8 см и погрешность объёмов 1,2–1,7%, что соответствует нормативным 
требованиям. Сокращение трудозатрат составляет 65–70% по сравнению с тахеометрической съёмкой. 

Ключевые слова: SLAM-сканирование, облако точек, галечный отвал, эфельный отвал, россыпное золото, 
маркшейдерская съёмка, определение объёмов. 
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