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Abstract. This article proposes a methodology for constructing an economic-environmental tradeoff curve for a 
rotary steerable system (RSS) based on the rate of penetration (ROP) versus CO₂ emissions per meter drilled coordinates, 
taking into account drilling costs and the cost of carbon. A regression analysis of field data from 25 wells revealed that the 
curve has a convex shape: the first 30% of emissions reduction is achieved by losing only 10% of ROP, while further 
reductions require a sharp slowdown in drilling. Practical recommendations include real-time data collection, the 
introduction of an internal carbon price, and hybrid drilling strategies. 
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Аннотация. В статье предложена методика построения кривой экономико-экологического компромисса 
для роторной управляемой системы (RSS) в координатах «механическая скорость бурения (ROP) – выбросы CO₂ на 
метр проходки» с учётом буровых затрат и стоимости углерода. На основе регрессионного анализа полевых данных 
по 25 скважинам установлено, что кривая имеет выпуклую форму: первые 30% снижения выбросов достигаются 
ценой потери лишь 10% ROP, тогда как дальнейшее сокращение требует резкого замедления бурения. Практические 
рекомендации включают сбор данных в реальном времени, введение внутренней углеродной цены и гибридные 
стратегии бурения. 

Ключевые слова: роторная управляемая система (RSS), механическая скорость бурения (ROP), выбросы 
CO₂. 
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