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Abstract. the ability of the Lipkin-Peaucillier linkage to convert rotational motion into linear motion makes it an 
important element in the design and implementation of many modern devices. Performing a mathematical justification for 
the conversion of rotational motion to translational motion for a linkage and creating a model of the linkage in GeoGebra 
programme will help to visualize its operation. The analysis of functional dependencies allows for the optimization if the 
linkage operation.  

Keywords: linkage, conversion of rotational motion to translational motion, the Peaucellier–Lipkin linkage, 
mathematical modeling, 3D-modeling. 

Аннотация. способность механизма Липкина–Посселье преобразовывать вращательное движение в 
линейное делает его важным элементом в проектировании и реализации множества современных устройств. 
Выполнение математического обоснования преобразования вращательного движения в поступательное для 
шарнира и создание модели шарнирной передачи в программе GeoGebra поможет визуализировать его работу. 
Анализ функциональных зависимостей позволяет оптимизировать работу механизма.  

Ключевые слова: шарнирная передача, преобразование вращательного движения в прямолинейное, 
шарнир Липкина–Посселье, математическое моделирование, 3D-моделирование. 
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